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Guia rapida de instalacién y programaciéon

GERREKA

Espafiol

Esta guia rapida es un resumen del manual de instalacion completo. Dicho manual contiene advertencias de seguridad
y otras explicaciones que deben ser tenidas en cuenta. Puede descargar la version mas actualizada de esta guia y
del manual de instalacién en el apartado “Descargas” de la web de Erreka: http://www.erreka-automation.com

AVISO

Las opciones y funciones descritas en la presente guia son aplicables a partir de la versiéon del firmware que se indica

sobre el circuito. El firmware, como parte de un proceso de mejora continua, esta sujeto a la incorporaciéon de
nuevas funcionalidades o a su ampliacion, y como consecuencia a la generacién de nuevas versiones no
necesariamente compatibles con las anteriores. Por lo tanto, si la versién de su firmware es inferior a la indicada en
esta guia, es posible que algunas opciones y funciones no estén disponibles o sean diferentes.
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Elementos de la instalacion completa
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Cableado eléctrico
A: Alimentacién general
B/G: LAmpara destellante con antena

max. 30m

E184A

C:. Fotocélulas (espejo)

D: Pulsador o selector de llave

E: Accionador (motor + finales de carrera)
F: Desblogueo accionador




Conexionado general

F1(0,8A) F5 (0,38A) R.E. Receptor enchufable. Es posible
Electr. Periph. utilizar un receptor Roller de dos
R.E. ANT \ / canales, por ejemplo, el IRRE2-250. El
= gHs ¢ / eHzH! EH ¢ primer canal actua sobre ST1, y el
00 @ @ sH segundo, sobre ST2.
J8 J7 J6 J5 J4
DL16 &I/ANT. @
() \@‘ 2 Fusibles y LEDs:
= E g L6 SW1 Interruptor general de
- 2 2 alimentacion
(O ﬁl L7 2 | pLn F1 Fusible electronica
i | : (0,84)
o3 = | F2(12A . .
DL17 Q »Eg Lﬂ/’Sec_(-rran;f F2 Fusible secundario
N mereze Ny E@ v DEST transformador (12A)
STOP DL6'/@L6 ))%% pLi2—f® ° _ DL7 ’ F3 Fusible motor (12A)
.ﬁ a < olSse E F5  Fusible periféricos
51 O 038
p— 0“) o [:i- ] ] DL1 Sgﬁal llave apertura y
AEPST f DL10;@ s E=g 60 W max. C|efrei\ |S|T1 (NA)
=) : DLS i | bL13 —< 230V DL2 Senal llave cierre ST2
= 3] cae s B DL9 (NA)
‘ 5 SEEE o // DL3 Senal fotocélula (NC)
c ﬂﬂﬂ ﬂ L (&5 —— DL4 Senal final carrera
_ A 12 3"4 OFF i ‘D_}_/SW1 apertura (NC)
o053 DL2 DL3 % DL4 H DL5 (SNegal final carrera cierre
ST S22 OFF
SMF %\m Ty ¢ L DL6 Sedal STOP (NC)
bL1 ) ©——oL
1L LG D@Dgﬂ A0 [ 5[1 (I (Y [ F?\./lgltgf) DL7" Relé de lampara
I K 5 I destellante
N S — — - DL8 Puerta abierta
AT ST ST FT FoA oo SARSE pavac P @) Toue o1847A DL9 Relé de luz de garaje
f—l .o L DL10 Parada por obstaculo
com (2’23;((:) iH DL11 Relé marcha rapida /
BAT
L er (1280 || 230vac lenta
50Hz DL12 Relé de cierre
com @ DL13 Relé de apertura
L DLG DL16 Alimentacion 230V
[ / DL17 Alimentacién
S.G. microcontrolador

DLG Dispositivo temporizador para las luces de garaje.
Este dispositivo es activado mediante el contacto
libre de tension (NA) del cuadro de maniobra, que
se cierra brevemente al comienzo de la maniobra.
Vin es la alimentacién de DLG.

VCC Conexion Vcc motor-reductor

VCC  Conexién Vcc motor-reductor

FCMA Conexion final de carrera maniobra A
COM Conexién comun finales de carrera
FCMB Conexion final de carrera maniobra B

Ajuste los finales de carrera girando las FCA  Conexion final de carrera de apertura

ruedas [}y [§, retirando previamente la guia [C]. FCC  Conexion final de carrera de cierre
Compruebe el sentido de giro mediante los Asegurese de que los finales de carrera estan
minipulsadores ST1 (abrir) y ST2 (cerrar), colocando conectados correctamente para las maniobras de
previamente DIP1, DIP2 y DIP3 en OFF. Si el sentido de apertura y cierre. Realice la comprobacién mediante
giro no es correcto, intercambie los cables conectados los minipulsadores ST1 (abrir) y ST2 (cerrar),

en las bornas @ (VCQ). colocando previamente DIP1, DIP2 y DIP3 en OFF.
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DIP3=0ON: grabacion activada

Funciones de SW2 durante la grabaciéon (DIP3 = ON)

Para realizar la grabacion, DIP3 tiene que estar en ON. La posicion de los

demaés DIPs es indiferente.

Grabacion del recorrido total

= Antes de comenzar la grabacioén, asegurese de que los finales de carrera estan ajustados correctamente.

1= La fuerza del accionador se regula mediante los potenciometros PM.A (en apertura) y PM.C (en cierre) como
se describe en la pagina siguiente y puede hacerse durante la grabacion o durante el funcionamiento. Esta
regulacion es valida tanto para la grabacién como para el funcionamiento, es decir, el accionador dispone
de sensibilidad también durante la grabacién, por lo que puede detectar obstaculos y detenerse. Al recibir la
siguiente orden de marcha, realizaria la maniobra inversa a velocidad lenta, hasta el final de carrera origen de la
maniobra anterior, quedando preparado para realizar de nuevo la grabacién de la maniobra.

Coloque DIP1, DIP2, DIP3 y DIP4 en
OFF y conecte la alimentacion eléctrica.
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SW2 —1 2 3 || 4| oFF

G184AA

H Cierre la puerta pulsando ST2 sin
soltarlo, hasta alcanzar el final de
carrera de cierre (FCC).
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G184B

Coloque DIP3 en ON.

SW2 11 2 3

4 | OFF

G184DA

Pulse ST1 para iniciar la apertura de
la puerta, a velocidad lenta.
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ST1

G184E

Pulse ST1 para iniciar la velocidad
rapida en apertura.

A
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ST1 u/

G184F

A Pulse ST1 para iniciar el paro suave
en apertura.
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ST1

G184G

La apertura finaliza al alcanzarse el
final de carrera de apertura (FCA).

G184H

B} Pulse ST1 para iniciar el cierre de la
puerta, a velocidad lenta
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ST1

G184l

] Pulse ST1 para iniciar la velocidad
rapida en cierre.
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ST1

G184J

Pulse ST1 para iniciar el paro suave
en cierre.

G184K

El cierre finaliza automaticamente
al alcanzarse el final de carrera de
cierre (FCQ).

G184L

Cologue DIP3 en OFF.
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SW2 — 1 2 3 || 4a]ocFF

G184AA

(1) Funcién sombra de fotocélula: cuando la funcion sombra de fotocélula esta activada, se produce la inhibicién de la
fotocélula en la ultima parte del recorrido de cierre. Para ello, durante la grabaciéon del recorrido de cierre, el cuadro de
maniobra detecta la posicién en la que la hoja activa la fotocélula, y la toma como referencia para la inhibicion durante las
maniobras (la inhibicién se produce un instante antes del punto detectado durante la grabacién).



Seleccion de modos de funcionamiento mediante SW2 (DIP3 = OFF)

DIP1, DIP2, DIP3 Modo de funcionamiento

Modo automatico (la puerta se cierra
automaticamente transcurrido el tiempo de

ST1 activo: con la puerta abierta, pulsando

DIP4
ON espera) con apertura comunitaria (durante la u ST1 se reinicia el tiempo de espera.
H Q Q apertura, la puerta NO puede detenerse enviando [ 4] ©F
1 2 3 |OFF una orden de marcha). =] on STy ST2 activos: con la puerta abierta,
V1845 Durante el cierre, ST1 produce la parada e D pulsando ST1 se reinicia el tiempo de espera
inversion del movimiento. y pulsando ST2 se cancela el tiempo de
La funcion sombra de fotocélula esta activada. L4 esperay se cierra la puerta.
Modo automatico (la puerta se cierra = . .
automaticamente transcurrido el tiempo de ST1 activo: con la pLﬂerta abierta, pulsando
espera) con apertura comunitaria (durante la ST1 se cancela el tiempo de espera y se
ON apertura, la puerta NO puede detenerse enviando | 4 | oFF cierra la puerta.
H H Q una orden de marcha) y cierre automatico —
T 2 3 |oFF opcional (conla puerta abierta, la puerta se cierra ST1y ST2 activos: pulsando ST1 o ST2 se
mendiante una pulsaciéon de marcha). ON . .
. cancela el tiempo de espera y se cierra la
Mi84A  Durante el cierre, ST1 produce la parada e U puerta.
inversion del movimiento. 4
La funcién sombra de fotocélula esta activada.
Modo semi-automatico (la puerta solo se cierra  [5] ST1 activo: durante el paro alternativo,
enviando una orden de marcha) con paro u pulsando ST1 se cierra la puerta (si la
alternativo (durante la apertura la puerta puede 2| o funcion sombra de fotocélula esta activada,
detenerse pulando ST1). [ " | pulsando ST1 se abre la puerta).
ON Durante el cierre, ST1 produce la parada e ST1y ST2 activos: durante la apertura, la
Q H Q inversion del movimiento. puerta se para y se cierra pulsando ST2_ (sila
1 2 319"  Lafuncién sombra de fotocélula esta activada ON funcién sombra de fotacélula esta activada,
' ST2 no tiene efecto).
misac  pero solo funciona si se completa la maniobra Durante el paro alternativo, pulsando ST1
de apertura. Por esta razon, si durante la continua la apertura, puI’sando ST2 se
apertura o el paro alternativo se envia una orden produce el cierre (si la funcion sombra de
de cierre, se realiza apertura (DIP4=0FF) o se fotocélula esta activada, ST2 no tiene efecto).
ignora (DIP4=ON). Durante la espera, la puerta cierra pulsando ST2.
1 HPAC (hombre presente en apertura y
u cierre): la puerta se abre presionando
ON 2 | orF con_tinuadame_nte ST1 y se cierra
Q Q Q | presionando continuadamente ST2 .
1 2 3 |oFF Modo hombre presente —1 on  HPC (hombre presente en cierre): la
puerta se abre presionando brevemente ST1
M184D D (apertura semi-automatica, con paro
4 alternativo pulsando ST1) y se cierra

presionando continuadamente ST2.

Ajuste de los jumpers y potenciometros
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Jumper modelo accionador (IZAR1-IZAR4)

debe colocarse en la posicion
correspondiente al accionador instalado
(IZAR1 6 1ZAR4). En caso contrario, podrian
producirse danos.

PM.A Regulacion del par (fuerza maxima) en apertura
PM.C Regulacién del par (fuerza maxima) en cierre
A Ajuste el par de forma que se respeten las

fuerzas maximas de cierre indicadas en la
norma EN12453:2000. Realice las mediciones
como se describe en la norma EN 12445:2000.

Regulacion del tiempo de espera puerta abierta
(sélo es funcional en modo automético, DIP1=0N)




